Czy zasady dynamiki Newtona
musza byc¢ postulowane?
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Prawo ,,akcji 1 reakcji” jest automatycznie spelnione. Jest wnioskiem, nie aksjomatem:
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Gdy okresle szybkos¢ zmiany pedu w zaleznosci od polozenia 1 predkosci, potrafie
przewidywac ruch. Ta zaleznos¢ moze by¢ ustalona teoretycznie, albo zmierzona
doswiadczalnie albo niekiedy wrecz odgadnigta.



Ruch ciata z ptaska powierzchnia czotowa w rozrzedzonym osrodku:
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Typowy problem: Znam predkosci poczatkowe v, 1 v, chce
przewidzie¢ predkos¢ koncowa v;.
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