
Czy zasady dynamiki Newtona 
musz� by� postulowane? 

Andrzej Szymacha
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Prawo „akcji i reakcji” jest automatycznie spełnione. Jest wnioskiem, nie aksjomatem:

Gdy okre�l� szybko�� zmiany p�du w zale�no�ci od poło�enia i pr�dko�ci, potrafi� 
przewidywa� ruch. Ta zale�no�� mo�e by� ustalona teoretycznie, albo zmierzona 
do�wiadczalnie albo niekiedy wr�cz odgadni�ta.



Ruch ciała z płask� powierzchni� czołow� w rozrzedzonym o�rodku:
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Cz�stka odskakuje z pr�dko�ci� 2V

Ciało traci p�d

W czasie           ciało przeb�dzie drog� 
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Typowy problem: Znam pr�dko�ci pocz�tkowe v1 i v2 chc� 
przewidzie� pr�dko�� ko�cow� v3.

zderzenie
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Prawa zachowania
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