Macierze

Definicja 1 Jesli e = (e1,...,e,) jest bazg w V, zas f = (f1,..., fm) - bazg w W, to macierzg odwzorowania F €
L(V,W) wzgledem obu tych baz nazywamy macierz
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ktorej kolejne kolumny sq wektorami [F(e1)]!,...,[F(en)] € K™. Oznacza to, ze liczby Flj, o, B sq wspdtrzednymi

wektora F(e;) w bazie f.
Jesli e, e - dwie bazy wV a f, f - dwie bazy w W, to

[F), = lidw) S [F)Y, lidv)°:.

€

Macierz typu [idy]°; nazywa sie macierza zmiany bazy (macierzq przejscia z bazy € do bazy e).

Zadanie 1 Rozwiaza¢ podane réwnania macierzowe:
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Zadanie 2 Napisa¢ macierze podanych odwzorowan liniowych w bazach standardowych odpowiednich przestrzeni wekto-
rowych:
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Zadanie 3 Wyznaczy¢ macierz operatora F: V. — V, gdzie V' = Rs[z], w bazie jednomianéw eg(x) = 1, ei(x) = =,
ea(z) = 22, e3(x) = 23, jedli
d
(a) (Fu)(@) = o(@),  (b) (Fv)(z) = 2v'(z) +20(z),  (c) (Fo)(2) = (z = 1)o(=2) + 2" (z).

Zadanie 4 Niech F € L(V,V), gdzie V = R;3][t], bedzie operatorem okreslonym wzorem (Fv)(t) = v(t + a), gdzie a € R
jest ustalong liczba. Wyznaczyé nastepujace macierze:

jesli e = (eq, e1, €2, €3), gdzie e;(t) = t*, oraz € = (&g, €1, €2, €3), gdzie &;(t) = (t + a)?

Zadanie 5 Znale7é¢ macierze podanych odwzorowan liniowych we wskazanych bazach odpowiednich przestrzeni wektoro-
wych:
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¢) T: Ry[z] = Rofz], (Tu)(z)=2a2u'(z)+u(-1); é=2z+3,3r—4), f=(@*+z,2+1,1);



