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3. Macierz gestoSci mozna przedstawi¢ za pomoca funkcji Wignera zaleznej od
pedu i polozenia:

fw(p,x) = //)(17 + 2/ /2, x — 2’ [2)e” P P!

Obliczy¢ funkcje Wignera dla liniowego oscylatora harmonicznego w tempera-
turze T.Wykazaé, ze jest ona nieujemna.
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