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Pojęcie powierzchni rozdziału faz odnosi się do wyidalizowanej dwuwymiarowej reprezentacji
obszaru rozdzielającego dwie substancje lub dwie fazy tej samej substancji. Szczególną klasę po-
wierzchni rozdziału faz stanowią te, które rozdzielają dwa różne płyny (dwie ciecze lub ciecz i gaz).
Podlegający zmianie kształt powierzchni rozdziału faz wprowadza do opisu układu dodatkowe
stopnie swobody, które wzbogacają katalog występujących w nim zjawisk, powodując jednocześnie
dodatkowe trudności techniczne przy ich teoretycznym opisie.
Na poziomie makroskopowym równowagowy kształt powierzchni rozdziału faz można uzyskać

wykorzystując równanie Laplace’a. Wyjście poza opis makroskopowy staje się konieczne, gdy cha-
rakterystyczne odległości w układzie są dostatecznie małe (najczęściej poniżej mikrometra). Oka-
zuje się, że konieczne jest wówczas uwzględnienie dodatkowych efektów związanych ze skończonym
zasięgiem oddziaływań międzycząsteczkowych. Poprzez wysumowanie mikroskopowych stopni swo-
body wpływ oddziaływań międzycząsteczkowych może zostać uwzględniony w formie tzw. poten-
cjałów efektywnych będących funkcjami konfiguracji powierzchni rozdziału faz występujących w
układzie. Opis ten pozwala na wprowadzenie tzw. efektywnego hamiltonianu dla powierzchni roz-
działu faz, który jest podstawą do uzyskania tzw. rozszerzonego równania Laplace’a. Równanie
to zawiera dodatkowe człony pochodzące od potencjałów efektywnych, określane jako ciśnienia
rozdzielające.
Gdy niejednorodny płyn sąsiaduje ze stałym podłożem efektywne oddziaływanie pomiędzy

powierzchniami rozdziału faz generowane przez dyspersyjne siły van der Waalsa działające pomię-
dzy cząsteczkami układu znacząco wpływa na jego właściwości, m.in. odgrywając kluczową rolę
w powierzchniowych przemianach fazowych zwilżania. Istnieje jednak wiele układów, w których -
poza oddziaływaniem z podłożem - powierzchnia rozdziału faz podlega również oddziaływaniu ze
zlokalizowanym zaburzeniem. Obiektem zaburzającym może być w takim wypadku inna kropla,
cząstka koloidalna czy końcówka mikroskopu sił atomowych. Pojawienie się w układzie obiektu
zaburzającego powoduje deformację powierzchni rozdziału faz, która pomimo lokalnego charak-
teru zaburzenia może rozciągać się na odległość rzędu tzw. długości kapilarnej. Oddziaływania
efektywne pomiędzy powierzchnią rozdziału faz ciecz - gaz, a powierzchnią obiektu zaburzającego
znajdującego się w obszarze fazy gazowej wywołane siłami van der Waalsa ma zazwyczaj cha-
rakter przyciągający. Może ono prowadzić - w przypadku dostatecznie małej odległości pomiędzy
obiema powierzchniami - do powstania mostka kapilarnego łączącego warstwę cieczy z obiektem
zaburzającym.
Analiza tego zagadnienia na gruncie równowagowym wymaga założenia, że skale czasowe rzą-

dzące deformacją powierzchni rozdziału faz są wystarczająco krótkie w porównaniu ze skalami
czasowymi eksperymentu, tak aby można było pominąć efekty dynamiczne związane z procesem
relaksacji powierzchni rozdziału do kształtu równowagowego. Okazuje się, że w wielu przypadkach
założenie to nie jest spełnione, a proces relaksacji może znacząco wykraczać poza ramy czasowe
eksperymentu. Rozszerzone równanie Laplace’a może być uwzględnione w hydrodynamicznym wa-
runku brzegowym na powierzchni rozdziału faz, pozwalając w ten sposób na opis dynamiki warstwy
cieczy przy wykorzystaniu równań Navier-Stokesa. Podejście to wymaga jednak zastosowania skom-
plikowanych procedur numerycznych znacząco utrudniając analizę problemu. W praktyce w opisie
dynamiki warstw cieczy często stosowane jest tzw. przybliżenie cienkiej warstwy, które pozwala
sprowadzić równania hydrodynamiki do jednego równania na ewolucję grubości warstwy cieczy.
Przybliżenie to wymaga jednak aby charakterystyczna pozioma skala przestrzenna deformacji była
dużo większa od grubości warstwy cieczy, co nie zawsze ma miejsce w badanych układach.
W rozprawie tej proponujemy alternatywne podejście do analizy deformacji powierzchni roz-

działu faz. Jednym z głównych wyników rozprawy jest wyprowadzenie (bezpośrednio ze zlinearyzo-



wanych równań Navier-Stokesa) oraz analiza ogólnego związku dyspersyjnego dla zaburzeń kształ-
tu powierzchni swobodnej warstwy cieczy rzeczywistej o dowolnej głębokości. Uzyskane wyrażenie
zbiega w granicy dużych liczb Reynoldsa do znanych z literatury postaci związków dyspersyjnych
dla cieczy idealnej, posiada natomiast interesujące właściwości w zakresie parametrów, dla których
lepkość zaczyna odgrywać dominującą rolę w dynamice warstwy cieczy. Okazuje się między innymi,
że część rzeczywista częstości jest różna od zera jedynie w skończonym zakresie liczb falowych, a
w obszarach przejściowych wykazuje zachowanie nieanalityczne.
Ogólny związek dyspersyjny oraz jego formy asymptotyczne zostały wykorzystane do analizy

deformacji powierzchni rozdziału faz wywołanej oddziaływaniem warstwy cieczy ze znajdującą się
w jej pobliżu jednorodną kulką. W przybliżeniu małych liczb Reynoldsa wyprowadzone zostało
równanie ewolucji dla spektrum deformacji. Po linearyzacji uzyskano na jego podstawie charak-
terystyczne skale czasowe rządzące dynamiką warstwy cieczy oraz powiązano je ze skalami dłu-
gości występującymi w układzie. Zaproponowano również metody analizy problemu nieliniowego,
w którym oddziaływanie pomiędzy kulką i powierzchnią rozdziału faz zależy od deformacji tejże
powierzchni. Zastosowano je następnie do znalezienia ewolucji czasowej kształtu powierzchni roz-
działu faz w przypadku gdy kulka porusza się w kierunku pionowym nad powierzchnią cieczy, m.in.
wykonując pionowe oscylacje.
Poza konfiguracjami osiowosymetrycznymi analizowany był również problem odpowiedzi po-

wierzchni rozdziału faz na ruch kulki w kierunku równoległym do powierzchni cieczy. W tym
kontekście istotnym parametrem był opór falowy będący poziomą siłą odczuwaną przez zaburze-
nie poruszające się w pobliżu powierzchni rozdziału faz. Do jego obliczenia wykorzystano zarów-
no ogólną postać związku dyspersyjnego jak również jego formy asymptotyczne dla małych liczb
Reynoldsa oraz dla cieczy idealnej (nielepkiej). Szczególną uwagę poświęcono znaczeniu grubości
warstwy cieczy oraz prędkości zaburzenia dla dynamiki układu. Pokazano również, że istnieje du-
ży zakres parametrów, w którym poprawny opis problemu wymaga wykorzystania pełnej postaci
związku dyspersyjnego.
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Shape and time evolution
of the gas-liquid interface in the presence

of an external perturbation
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An interface is an idealized two-dimensional representation of the boundary region separating
two different kinds of matter or two phases of the same matter. A special class of interfaces consists
of those which separate two liquids or liquid and gas. Deformation of the interfacial shape introduces
additional degrees of freedom to the system, which give rise to many interesting phenomena but
also to new technical difficulties in their theoretical analysis.
The equilibrium shape of an interface can, on the macroscopic level, be found using the Laplace

equation. However, this description might turn insufficient when characteristic distances between
interfaces are small enough, usually below a micrometer. In that case, additional effects related to
a finite range of molecular interactions need to be taken into account. By integrating microsco-
pic degrees of freedom in the system, one may obtain the effective interaction potentials between
the interfaces expressed as functions of their geometrical configurations. As a result, an effective
hamiltonian for the interface can be derived, which in turn leads to the generalized Laplace equ-
ation. This equation includes additional terms - disjoining pressures - which reflect the effective
interaction between the interfaces.
When a fluid is placed in the vicinity of a wall or a substrate effective interactions generated by

the dispersive van der Waals forces affects its surface properties significantly, e.g. playing a key role
in the wetting phase transitions. However, there are many systems where the gas - liquid interface
experiences, aside from the effective interaction with a substrate, an effective interaction with a
localized perturbation. A perturbing object can be, for example, a droplet or a bubble, a colloidal
particle or a tip of an atomic force microscope. The localized perturbation induces deformation
of the interface which may extend to distances of the order of capillary length - potentially far
beyond the size of the perturbing object. Effective interaction between the gas-liquid interface and
the surface of the perturbing object generated by the van der Waals forces is usually attractive. It
can cause a capillary bridge formation when the distance between the object and the interface is
small enough.
Equilibrium analysis of this problem requires an assumption that the time scales of the interface

deformation are short comparing to the time scale of the experiment so that the dynamic effects
related to the relaxation processes can be neglected. However, it appears that this condition is
not satisfied in many systems and the relaxation process can be significantly longer than duration
of the experiment. Generalized Laplace equation can be utilized in the hydrodynamic boundary
condition for pressure at the gas-liquid interface, which couples the effective description of the
interactions between interfaces with the Navier-Stokes equations for the liquid film dynamics. Ho-
wever, this approach is computationally demanding when used without additional simplifications.
For this reason, many analysis make use of the thin liquid film approximation, which transforms
the Navier-Stokes equations into a single equation for the thickness of the liquid layer. However,
this approximation requires that characteristic longitudinal length scales in the system are much
larger than the film thickness, which may not be true for many experimental setups.
In this dissertation, an alternative approach to analysis of the gas-liquid interface deformation is

proposed. One of its main outcomes is the derivation (directly from the Navier-Stokes equations)
and analysis of a general dispersion relation for free surface perturbations on a viscous liquid
film of arbitrary thickness. The general dispersion relation simplifies, in the limit of large Reynolds
numbers, to known from literature forms of dispersion relations for the perfect (inviscid) liquid and
exhibits interesting properties in the range of parameters, for which viscosity plays a dominant role
in liquid film dynamics. For example, the real part of the frequency has a non-zero value only in a
finite range of wave numbers, and exhibits non-analytical behavior in the transition regions.
The general dispersion relation and its asymptotic forms have been used to analyze deformation



of the gas-liquid interface caused by the interaction between the liquid film and a solid ball located
above its free surface. In the approximation of low Reynolds numbers an evolution equation for
the deformation spectrum has been derived. After its linearization characteristic deformation time
scales have been obtained and related to the length scales present in the system. Also, numerical
methods have been proposed for analysis of the nonlinear problem, for which the disjoining pressure
depends on the deformation of the interface. They have been used to find the time evolution of the
interface in case the ball moves vertically (e.g. oscillating) above the liquid film.
Aside from the axisymmetric configurations, the interface deformation has been analyzed for

the ball moving along the gas-liquid interface with a constant velocity. In this problem an important
parameter is the wave resistance, which is a horizontal drag force experienced by the perturbing
object moving in the vicinity of the interface. The wave resistance has been calculated using the
general dispersion relation as well as its asymptotic forms in the regimes of small and large Reynolds
numbers. Special attention has been paid to the role of the film thickness and the velocity of the
perturbation in the dynamics of the system. It has been shown that there is a wide range of the
system parameters in which an accurate description of the interface requires using the full form of
the general dispersion relation.
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