
STW 100 lat potem

O symetrii i o ciałach w ruchu, ale 

bez elektrodynamiki.
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Jakie jeszcze a jest możliwe??
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Prędkość V nie może być dowolna (minus pod pierwiastkiem):
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Typowy problem: Znam prędkości początkowe v1 i v2 chcę 

przewidzieć prędkość końcową v3.
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Prawa zachowania
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