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Samochody przysztosci

W dzisiejszych czasach obserwujemy znaczgcy wzrost popularnosci samochoddw
elektrycznych w tym rozwdj gatezi samochoddéw autonomicznych. Ciggty rozwéj technologii
prowadzi do obnizenia cen samochoddéw elektrycznych. Jednym z wazniejszych elementow
samochoddéw ma kluczowy wptyw na cene samochodu elektrycznego. S3 nimi ogniwa, ktére
stanowig 40% ceny samochodu. Jeszcze w 2010 roku cena kWh wynosita ponad 1 000 $ juz w
grudniu 2017 roku cena za jedng kWh wynosita okoto 200S. Prognozuje sie, ze do 2020 roku
cena jednej kWh spadnie ponizej 150S. Jak widzimy cena samych ognhiw z czasem ulega
obnizeniu, powoduje to, ze cena samochoddéw staje sie coraz bardziej przystepna dla
potencjalnego konsumenta. Mozemy prognozowac iz samochody elektryczne w pewnym
momencie bedg bardziej popularne niz samochody spalinowe az dojdzie do sytuacji kiedy
zdominuja catg branze motoryzacyjna. Kolejnym czynnikiem, ktéry przyczyni sie do dominacji
samochodéw elektrycznych jest zwiekszajgca sie co roku ilos¢ punktéw tadowan samochodéw
elektrycznych. Réwniez duzy wptyw ma stopniowy wzrost zasiegu samochoddéw jak i
poprawiajacy sie czas tadowania. Trend jakim jest nastawienie ludzi na bycie “zielonym”
powoduje, ze coraz wiecej naktadéw przekazywanych jest na tg gatgz motoryzacji.

Przygladajac sie jak rozwijane s3 samochody autonomiczne mozemy wywnioskowa¢, ze to
jest wtasnie kierunek w jakim podgazy branza. Moim zdaniem rozwinie sie to tego stopnia, ze
kazdy samochdd bedzie moégt sie tgczyé w dowolnym momencie z regionalnym systemem
sterowania ruchem. Mianowicie chodzi o system, ktéry bedzie zbierat informacje od kazdego
jednego samochodu z nim potgczonego jak i systemdw pomocniczych (system parkingowy
itp.) i na biezaco bedzie wysytat instrukcje do samochodu. Mozna wyobrazi¢ sobie to jako
ponizszg sytuacje:

Chcemy z rodzing pojecha¢ do centrum handlowego, wprowadzamy w samochodzie cel
swojej podrdzy, co skutkuje wystaniem przez samochdd “zapytania” o najlepszg trase, system
analizuje rozmieszczenie innych samochoddw i wysyta instrukcje aby drogi byty rwnomiernie
wykorzystywane. Samochdd wyrusza w droge do wybranego miejsca docelowego. Podczas
podrézy kazdy samochdd jest idealnie zsynchronizowany. W przypadku gdy przed pierwszym
samochodem pojawi sie przyktadowo pieszy, samochdd zatrzymuje sie i wysyta informacje do
systemu sterujgcego, ten wysyta instrukcje do pozostatych. Praktycznie w tym samym
momencie wszystkie samochodu w kolumnie zatrzymajg sie  eliminujagc mozliwos$é
wystgpienia kolizji. Gdy samochdd bedzie zblizat sie do galerii samochdd ponownie wysle
“zapytanie” o miejsce parkingowe do systemu, ten z kolei przekaze je do systemu
pomocniczego w postaci systemu parkingowego. System ten bedzie poszukiwat wolnego
miejsca, zarezerwuje te miejsce i nastepnie wysle informacje. Nasz samochdd bez chwili
zatrzymywania kieruje sie do podziemnego parkingu do zarezerwowanego miejsca. Kazde
miejsce parkingowe wyposazone bedzie w punkt tadowania. Mysle, ze tadowanie bedzie
odbywato sie bez ingerencji cztowieka. Bedzie to podobnie wygladato jak fadowanie w
inteligentnych robotach sprzatajgcych, takich jak firmy IROBOT. Samochdd ustawi sie w
odpowiednie sposdb, wysunie sie odpowiednie urzagdzenie i rozpocznie sie proces fadowania.
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