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Roboty do roboty

W pierwszej kolejnosci warto zastanowi¢ sie czym jest robot. Od razu pojawia sie
problem, poniewaz stworzenie spojnej definicji okazuje sie trudne. Wedtug polskiej
Wikipedii robot to system komputerowy lub maszyna, w ktérej program steruje
czescig komputera w celu wykonania zadania. W tej definicji mogtaby sie zmiesci¢
nawet zmywarka, laptop, czy kasa samoobstugowa — co czyni jg bardzo szeroka.

Z kolei robotsguide podaje definicje robota jako autonomicznej maszyny, ktéra potrafi
wykrywac otoczenie, wykonywac obliczenia w celu podejmowania decyzji i dziata¢ w
realnym sSwiecie. Ta definicja juz lepiej oddaje rzeczywistos¢. Autonomicznej czyli
takiej ktéra dziata bez koniecznosci ingerencji cztowieka. Definicje robota mozna by
w najlepszym przypadku uproscic do czegos, co ma mozliwos¢ autonomicznej
interakcji ruchowej z otoczeniem — wykrycia czego$s za pomocg czujnikdw,
przetworzenia ich, w wyniku czego poruszenia swojg czescig lub przemieszczeniem
sie.

Pracujgce roboty nie sg rzecz jasna nowym tematem. Juz dawno staty sie one
nieodtgcznym elementem fabryk. Automatyzacja produkcji rozpoczeta sie juz w XVIII
wieku wraz z wynalezieniem krosen mechanicznych. Na poczatku XX wieku rozwdj
produkcji masowej przyspieszyt dzieki liniom montazowym. Systemy sterowania byty
wtedy oparte na przekaznikach, az do lat 60, kiedy to pojawity sie sterowniki PLC —
Programmable Logic Controller. PLC byt mozliwy do zaprogramowania, co
zdecydowanie zwiekszyto szybkos¢ dostosowania sie do nowych problemdw.
Kolejnym krokiem byto wprowadzenie sterowania numerycznego CNC w latach 70. i
80., uzywanego w tokarkach i frezarkach. Maszyny te pozwalajg optymalnie
wykonywac elementy z duzg powtarzalnoscig i precyzja.

Wspotczesne roboty wychodzg poza fabryki i oferujg znacznie ciekawsze mozliwosci.
Bardzo znanym przyktadem jest BellaBot od firmy Pudu Robotics, znany w Polsce
jako ,Kerfus”, a jego gtébwnym zadaniem jest dostarczanie rzeczy. Taki robot moze
reklamowaé produkty oraz moze stuzy¢ jako wsparcie dla kelnerow. Znajduje takze
swoje miejsce jako “przyciggacz” kuszgc swoim sympatycznym wyglgdem. Praca
tego typu robotéw wykracza jednak poza restauracje czy sklepy. Przyktadowo robot
Moxi petni role pielegniarki w kilku szpitalach w Stanach Zjednoczonych.
Wyposazony w czujniki pozwalajgce porusza¢ sie autonomicznie, jest w stanie
dostarcza¢ drobne wyposazenie, potrzebne suplementy oraz rozmawia¢ z
pacjentami. Innym przyktadem jest Paro, robot-terapeuta. Poczgtkowo jego dziatanie
terapeutyczne zostato potwierdzone w badaniach na grupie badawczej dzieci ze
spektrum autyzmu, jednak jego zastosowanie okazato sie pdzniej skuteczne dla duzo
szerszej grupy osob. Jest on dedykowany pacjentom w stanie zatamania
emocjonalnego, niesmiatym, a jego celem jest zrelaksowanie pacjentow oraz
zwiekszenie socjalizaciji.
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Innym ciekawym przypadkiem wysytania robotow do roboty sg roboty ratujgce zycie.
Aktualnie mozna zauwazy¢ duzy postep mobilnych robotéw, takich jak robo-psy.
Rozpoczeto sie to od robota Spot od Boston Dynamics, jednak aktualnie kilka
réznych firm pracuje nad tego typu robotami. Takie roboty bardzo dobrze nadajg sie
do inspekcji terenu. Sg szczegdlnie przydatne do niebezpiecznych terendw,
przyktadowo wykorzystuje sie je do pomiaru poziomu radiacji. Wykorzystywane sg w
misjach poszukiwawczych i ratunkowych, dzieki czemu zmniejsza sie liczba
narazonych na niebezpieczne warunki osob. Ostatnio pojawity sie informacje o
robotach wspierajgcych zotnierzy na froncie, co moze budzi¢ kontrowersje. Roboty
humanoidalne, takie jak Atlas od Boston Dynamics czy Tesla Optimus, taczg
zdolnosci manipulacyjne z mobilnoscig i potencjalnie mogg wspiera¢ wiele gatezi
przemystu. W kosmosie taziki, takie jak Perseverance, dostarczajg bezcennych
danych o Marsie, a humanoidalne roboty NASA, jak Robonaut 2, wspierajg
astronautow.

Aktualnie gorgcym tematem sg chatboty, ktére mozna uzna¢ za krewnych robotow.
Takie chatboty, coraz lepiej rozwigzujg zadania umystowe. Z tatwos$cig sg w stanie,
juz teraz w krétszym czasie przeanalizowac dane i wyciggna¢ wnioski. Czy stuszne,
to juz zalezy... Taki chatbot napisze co$ nawet gdy nie ma pojecia na dany temat, co
powoduje, ze w aktualnym stanie nie moglibysmy zatrudni¢ chatbotow na peten etat
bez kontroli. Mozna jednak juz coraz czesciej spotkac sie na stronach internetowych
z chatbotami stuzgcymi jako wsparcie techniczne. Mozna tez powiedziec¢, ze chatboty
pracujg przyktadowo w sektorze IT, wykonujgc mniejsze zadania zlecane przez
informatykow.

Roboty rozwijajg sie w intensywnym tempie, bedgc dostosowywane pod bardzo
specyficzne zadania i znajdujg zastosowanie w coraz wigkszej liczbie dziedzin. Wraz
z ich rozwojem, prawdopodobnie bedg musiaty by¢ rozwijane regulacje prawne
zwigzane z ich wykorzystaniem.
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