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The Matrix has you!

Na poczatku XX wieku filozof Marinetti pisat w ,Manifescie Futurystycznym” o
wizji ,cztowieka pozbawionego swych naturalnych korzeni, ktéry gotowy jest potgczy¢
sie w jedng catoSc¢ z silnikiem”. Wowczas byta to tylko futurystyczna wizja traktowana
z przymruzeniem oka w kontek$cie nauki. Dzis jednak okazuj sie ze nie sg to juz
zarty czy kosmiczna imaginacja filozoféw, a autentyczne naukowe zjawisko.
Interakcje cztowieka z maszyng stajg sie juz coraz bardziej realne.

Naukowcy z California Institute of Technology stworzyli sonde-robota. Bedzie
to rodzaj interfejsu pomiedzy mdzgiem a komputerem. Urzgdzenie to bedzie
odczytywac, a by¢ moze i modyfikowac fale mézgowe, poprzez umieszczenie matych
elektrod w tkance nerwowej, ktore bedg potgczone z pojedynczymi neuronami.
Urzgdzenie jest na razie w fazie testowej, ale tworcy twierdzg, ze gotowe sg juz
algorytmy | cafe oprogramowanie stuzgce do sterowania robotem i odczytywania
aktywnosci mozgu.
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Czy zatem w przysziosci czeka nas rozwdj medycyny dzieki zastosowaniu
neurorobotyki? Tak, w praktyce moze to mieé¢ zastosowanie przy usprawnianiu
funkcjonowania ciata ludzkiego - np. stworzenie sztucznego oka- neuroprotezy, ktora
bytaby doskonatym rozwigzaniem dla niewidzgcych. Prace nad przetwarzaniem
obrazu z kamery na sygnat elektryczny, podawany bezposrednio do mézgu byty juz
realizowanie od konca lat 60-tych, ale nigdy nie zostato to zastosowane w praktyce
na szerokg skale. Zatem zastandwmy sie co moze oznacza¢ postep w badaniach z
zakresu neurorobotyki dla medycyny w najblizszych latach. Przede wszystkim dzieki
nanorobotm zostanie przywrécony wzrok niewidomym. Juz dla nikogo grozba utraty
wzorku nie bedzie oznaczata trwatego kalectwa, gdyz wystarczy ze podda sie
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zabiegowi neurochirurgicznemu; wszczepieniu odpowiednich implantéw do mozgu,
zamocowaniu mini kamerki na specjalnych okularach. Interfejs ten bedzie dziatat
bezprzewodowo a mikrokamera bedzie przekazywata obraz do mdzgu w czasie
rzeczywistym. Umozliwi to wiec petng symulacje procesu widzenia. Cena takiego
zabiegu poczatkowo bedzie barierg dla wielu chorych, ale juz okoto roku 2047 bedzie
to standardowy proces leczenia.

Neuronanoroboty bedg rowniez pomoce w przywracaniu sprawnosci ruchowe;j
osobom sparalizowanym. Matryce mikroelektorod wszczepione do kory mdzgowej
beda tworzyty system sterowania ciatem ludzkim(np. osoby sparalizowanej) razem z
uktadem scalonym sterujgcym skurczami miesni. Bedzie sie tu wykorzystywac
potencjat czynnosciowy neuronow w odkodowywaniu wiadomosci okreslajgcych dany
ruch. W praktyce bedzie to polegato na tym ze wszczepione do kory moézgowej
matryce beda przekazywaty ,wiadomosci” do uktadéw scalonych sterujgcych pracg
miesni oraz np. w przypadku osoby na wozku do uktadu sterowania wozkiem.
Rozwigze to wiele problemdw oso6b sparalizowanych a za okoto 50 lat catkowicie
usprawni ruchowo. Problem niepetnosprawnosci nie bedzie juz istniat za kilkadziesigt
lat, a nowoczesne technologie zwiekszg standard zycia osob z powaznymi
dysfunkcjami ruchowymi.

Zastosowanie nanorobotéw w medycynie bedzie wiec bardzo korzystne.
Poprawi to jakos¢ zycia i zapewni pewng ,dozywotnosc¢” organizmu. Ale czy zbyt
duza ingerencja nanorobotyki nie sprawi ze bedziemy zyli jak w swiecie Matriksa;
pozbawieni petnej kontroli nad wtasnym ciatem..??
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