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Koniec niepetnosprawnosci

To nie chodzi tylko o to, by osoby niepetnosprawne ruchowo mogty zy¢ lepiej,
wygodniej — zmiany, ktére przewiduje sprawig, ze ogromna rzesza oséb zdolnych
intelektualnie, a wykluczonych, chocby z rynku pracy, ze wzgledu na swojg
niepetnosprawnosc fizyczng, bedzie mogta wspottworzy¢ przysztg rzeczywistosc.

W ciggu najblizszych 10, 20 lat dojdzie do oszatamiajgcego rozwoju systemow
uzywanych przez osoby czesciowo lub catkowicie sparalizowane do sterowania
srodkami poruszania sie — takimi jak wozki inwalidzkie, porozumiewania sie —
syntezatorami mowy, oraz pracy — takimi jak komputery. Pozwoli to przede
wszystkim na lepsze funkcjonowanie w spoteczenstwie i rynku pracy. Bedzie to
mozliwe dzieki rozwojowi neurobiologii oraz dalszej miniaturyzacji urzgadzen
elektronicznych, czynigcych pewne rozwigzania technologiczne dostepnymi dla
szerokiej rzeszy uzytkownikow.

Za pomocg owocoOw rozwoju neurobiologii bedziemy mogli zbudowac systemy,
ktére pozwolg osobom sparalizowanym bezposrednie kierowanie wszelkimi
urzadzeniami. Tak jak obecnie sterowanie protez konczyn za pomocg napinania
odpowiednich miesni umozliwia np. chwytanie, tak w przysziosci sterowanie bedzie
oparte o konkretne impulsy nerwowe. Bedzie to wymagato wytworzenia
odpowiednich, wyjgtkowo doktadnych rejestratoréw impulséw nerwowych oraz
przygotowanie odpowiednich programéw szkoleniowych, ktére nauczg beneficjentow
systemow uzywania ich. Widzgc obecne postepy neurobiologii oraz wielkos¢
funduszy przeznaczonych na badania w tej dziedzinie, mozna by¢ pewnym, Ze jest to
zadane wykonalne. Dzigki tym rozwigzaniom osoby sparalizowane bedg mogtly
porusza¢ sie na sterowanych w ten sposob wozkach inwalidzkich czy uzywac
najrézniejszych urzadzen, takich jak komputery.

Wzrost doktadnosci urzagdzen elektronicznych oraz ciggte polepszanie sie
mozliwosci obliczeniowych mikroprocesoréw pozwoli stworzyC systemy odczytu i
przetwarzania sygnatow przesytanych za pomocg ruchdw oczu przez osoby
catkowicie sparalizowane. By¢ moze nie bedzie to sposdb na sterowanie narzedziami
poruszania sie, takimi jak wozki inwalidzkie, jednak pozwoli na pisanie, a w
konsekwencji takze na mowe za pomocg syntezatorow gtosu. Prace nad takimi
urzgdzeniami obecnie trwajg, jednak potrzebne jest ich dalsze udoskonalanie, by
cena jednostkowa systemu byta przystepna dla potencjalnych uzytkownikéw.

Przedstawione przeze mnie dwa mozliwe rozwigzania niepetnosprawnosci
os6b sparalizowanych moze przynie§¢ ogromne zmiany spoteczne. W obliczu
starzenia sie spofeczenstw krajéow wysoko rozwinietych moze to sie okazacé
szczegolnie wazne. Mozemy sobie wyobrazié osoby sparalizowane, ktére prowadzag
samochody, pracujg w najrézniejszych pracach, a nawet - za pomocag
mechanicznych konczyn — chodzg po gorach! Osiggniecie tego jest mozliwe i
zapewne stanie sie faktem w ciggu najblizszych dwoch dekad. W swiecie, w ktérym
dorastaC bedg nasze wnuki, niepetnosprawnos¢ ruchowa bedzie juz tylko
przeszioscia.
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